®FEMSA

ELEKTRIK MOTORLARI
SANAYIi VE TICARET A.S.

CS Serisi, Diisiik Voltajh
Fircasiz Servo Motorlar
icin 8 S D X Serisi

Hiz Kontrol Uniteleri

15 -55 V.DC Besleme
8 - 50 Amper Nominal Akim

Genel Agiklamalar

iki kadranl Fir¢asiz Servo Motor siiriiciileri Hall Effect

sensor sinyallerini geri besleme olarak kullanarak
kapali cevrim hiz ve moment kontrollni saglarlar

Parametre ayarlari stirlicli Gzerindeki potanslar ve
anahtarlar tarafindan yapilabilir

Not : Hall sensér kablolari motor kablolari ayni yere
baglanmamalidir.

Alarm Durumlari
a. Hall sensor sinyalleri dogru siralamada degil

b. LV veya OV 2~3S. iki ve (i¢ saniye arasi diisiik voltaj

c. Kisa devre veya asiri sicaklik
d. 6 Saniyeden fazla asiri yik
e. Enerji kesilerek reset ettirilebilir

LED Indicator

SC : Yanik= kisa devre, Sonlk=stricli OK

P/A : Yanik=Sirtci OK enerji var, Sinyal
veriyor=Surici alarmda

SHAFT : Yanik=Motor hareket ediyor, Soniik= Motor
duruyor

Mekanik Fren Operasyonlari

Mekanik fren koyma hizi motorun belirli bir hizinin
altinda olmahdir. Firmamiza danisiniz.

Emin Start Verme

Suricuye enerji verildiginde motor hizinin sifir
olmadigi tespit edilirse, stricl hizin sifir olmasina
kadar galismaz.

Kontrol Sinyalleri

F/R : Hveya Acik ise ileri, L veya Kapaliise Geri
EN : H veya Acik ise Siirlici Dur, L veya Kapaliise
Sirici Cahs

BK : H veya Aclk ise Motor Dur, L veya Kapali ise
Motor Calis (Frenle)

SV :0-5V. Hizreferansi (112 K Giris Direnci)

PG : Hiz Bilgisi (impuls olarak), Cikis (OC)

ALM : Alarm Cikis (OC)

Potensiyvometre ve anahtarlarla
siiriiciiylii devreye almak

R - LG pot = Loop gain kapali ¢evrim kazanci
R - PC = Maximum akim katsayisi

R - RT pot = Rampa zamani

SW 1 =60/120 Hall sensors

SW 2 = Agik/Kapali cevrim

SW 3/4 = Hiz veya akim kapali devresi

SW 5 = Kapali ¢evrim filtre zamanlari

SW 6 = Rampa zaman ayarlari

SW7,8,9,10 = Hiz alani segimi

Yumusak Yon Degistirme

F/R ile yon hizl bir sekilde degistirirken gic kati
durdurulur ve motorun sifir hizina ulasincaya kadar
motor bosa cikar. Sifir hiz tespit edildiginde motor
tekrar dogru yone dogru doner.

Maximum Akim Secimi
Ip>=2xIr veya |p>=4xPo/Vp,
Ip : Max. akim / Ir : Motor anma akimi
Po : Motor cikis glci (W)
Vp : Siriici anma voltaji (V)




